ZABEZPIECZENIE ROBOT W
REJONIE SKRZYZOWANIA

30—-30m

ZABEZPIECZENIE ROBOT W POBOCZU
Z ZAWEZENIEM JEZDNI

, 20-90m , 20-50m , 30-50m

B-41
T

€L~ —

Przejscie
druga strona,
ui

W R

ETAPY: 2-3; 6-21

30—-90m

ZABEZPIECZENIE ROBOT W POBOCZU
Z ZAWEZENIEM JEZDNI

B-41
T

Preejécie
uga strona

Jart
i

RN

NN

y, 20=50m , 30=50m

/‘ a21—30m

ETAP; 4

30—

o0m

‘U3d 5(

B-41
T

Preejécie
uga strona

Jart

g

ozl-v

00—-100m ROBaT 20-30m

ZABEZPIECZENIE ROBOT W POBOCZU
Z ZAWEZENIEM JEZDNI

,20—=30m

U21a; U21b CO 5m /|

E
i
|
|
|
I I

NN

o=
A X

ZABEZPIECZENIE ROBOT W
REJONIE SKRZYZOWANIA

, 20=00m

U21a; U21b CO 5m

ETAP ROBAT

W

ETAP: 22

N

s:& .

Przejscie]
T| druga strona]
ulicy|

pen ‘

20—-30m L 30-50m

30=50m

L 20—=50m L

Pl

U21a; U21b CO 5m

ETAP ROBAT

T
£
'Q
5
2

"PKI” 41-709 RUDA SL. UL. NIEDURNEGO 30 TEL. 2—444—666

INWESTOR: Urzqd Gminy Bobrowniki
ul. Gminna 8, 42-583
INWESTYCJA: »
Budowa chodnika w Sgczowie przy ul. Wolnosci”
BRANZA: STADIUM:
DROGOWA PBW
TYTUE RYSURKU: CZASOWA ORGANIZACJA RUCHU ZLECENE:
SCHEMATY POWTARZALNE OZNAKOWANIA KT 65
PROJEKTOWAL.: NR UPRAW. DATA: SKALA:
mgr inz B. Waluga 487/94 06.20009r.
OPRACOWAL: NR UPRAW. | DATA: 1:500
inz. P. Schmidt 06.2009r. QM—
OPRACOWAL.: NR UPRAW. DATA: \) — NR RYS:
inz. J. Piotrowska-Nieradzik 06.2009r. é(/‘/w
OPRACOWAL.: NR UPRAW. DATA: H
mqr inz. T. Swiderski 06.2009r. %
OPRACOWAL.: NR UPRAW. DATA:
inz. B. Schmidt 06.2009r. 3
OPRACOWAL.: NR UPRAW. D

inz. R. Mencfel

ATA:
06.2009r.




